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KAmod I12C-Mini Out 8 (PL)
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Opis

KAmod 12C-Mini Out8 - Expander 8 wyjs¢ matej mocy sterowanych przez 12C z uktadem MCP23008

Modut KAmod 12C-Mini Out8 zawiera 8 wyj$¢ z tranzystorami N-MOSFET matej mocy, o maksymalnym pradzie wyjsciowym 1
A i maksymalnym napieciu 50 V. Dzieki zastosowaniu uktadu MCP23008 sterowanie odbywa sie poprzez magistrale 12C
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Podstawowe cechy i parametry

8 wyjs¢, ktére w stanie aktywnym dostarczajg mase (GND) dotgczonego zasilania

Wyjscia 0 maksymalnym pradzie wyjsciowym 1 A i maksymalnym napieciu 50 V

Wyjscia wyposazone w diody zabezpieczajace - umozliwiajg zasilanie niewielkich obcigzen indukcyjnych, takich jak
przekazniki, elektrozawory, silniki elektryczne

Zawiera expander typu MCP23008

Sterowanie poprzez interfejs 12C o taktowaniu max 1 MHz

3 linie adresowe umozliwiajg dotgczenie 8 modutéw do jednej magistrali 12C

Zasilanie czesci sterujacej: 3...5 V; zasilanie wyjs¢: 3...50 V
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Wyposazenie standardowe

Kod

Opis
e Zmontowany i uruchomiony modut
KAmod 12C-Mini Out8

* 1 x prosta listwa goldpin 12-pin raster 2,54 mm
* 1 x prosta listwa goldpin 8-pin raster 2,54 mm
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Schemat elektryczny
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Rozmieszczenie wyj

Oznaczenie Funkcja

J2,0...8 * 8 wyjs¢ z aktywnym stanem niskim (masa zasilania, GND)
J2, VCC * wejscie zasilania obwoddw wyjs¢, biegun dodatni

J2,G * wejscie zasilania obwodéw wyjs¢, biegun ujemny (GND)

Wyjscia modutu zostaty wyprowadzone jako punkty lutownicze z otworami, rozmieszczone ze standardowym rastrem 2,54
mm, tuz przy krawedzi ptytki. Umozliwiajg one przylutowanie przewodéw lub szpilek goldpin. Przyporzadkowanie
wyprowadzen zostato pokazane na ponizszym rysunku.

Kazde wyjscie jest zbudowane z tranzystora N-MOSFET i diody zabezpieczajgcej. Aktywne wyjscie dostarcza mase zasilania
(G - GND), wyjscie nieaktywne jest w stanie wysokiej impedancji (HiZ). Maksymalny prad wyjscia nie moze przekroczy¢ 1 A,
a maksymalne napiecie na wyjsciu nie moze przekroczy¢ 50 V. Dzieki zastosowaniu diody zabezpieczajgcej, wyjscia moga
bezposrednio sterowac obcigzeniami indukcyjnymi, np. przekaZnikami, elektrozaworami, silnikami elektrycznymi, jesli ich
parametry nie przekraczajg wartosci pradu lub napiecia maksymalnego.

Obwéd wyjsciowy nalezy potaczy¢ z zasilaniem komponentdw dotaczonych do wyjs¢ - VCC - biegun dodatni, G - biegun
ujemny.
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Sygnaty sterujace

Oznaczenie Funkcja
SD (J1) Sygnat SDA (dane) interfejsu 12C
SC (J1) Sygnat SCL (zegar) interfejsu 12C
RST (J1) Wejscie zerujace ukfad
A0, Al, A2 (J1) Wejscia umozliwiajgce ustawienie adresu interfejsu 12C (bity 2, 1, 0). DomysInie ustawione na logiczne 0.

Sterowanie modutem KAmod 12C-Mini Out8 odbywa sie poprzez interfejs 12C, ktéry moze by¢ taktowany sygnatem
zegarowym o czestotliwosci 100 kHz, 400 kHz lub 1 MHz. Funkcje wyprowadzeh na ztgczu J1 sg nastepujace:

e Sygnaty interfejsu sterujacego 12C to SD - SDA, oraz SC - SCL. Nie s wyposazone w rezystory podciggajace -
odpowiednie elementy musi zawiera¢ ukfad sterujacy.

o Wejscia A0, Al, A2 pozwalajg ustawi¢ adres (bity nr 2, 1i 0), jakim bedzie dysponowat modut dotaczony do interfejsu
I12C. Domyslnie wejscia te sa potaczone do masy poprzez rezystory (pull-down) i przyjmujag wartosci logiczne 0.
Dotaczenie dodatniego bieguna zasilania do wejs¢ A0/A1/A2 ustawia logiczne 1 dla najmtodszych bitéw adresu.

e Wszystkie dostepne adresy interfejsu 12C zawierajg sie w zakresie 0x20...0x27.

Szczegétowe informacje dotyczace komunikacji i konfiguracji uktadu MCP23008 sg dostepne w dokumentacji technicznej
tego uktadu.

Dodatkowe sygnaty to:

e Sygnat zerujacy (RST) stuzy do wyzerowania uktadu MCP23008 na ptytce KAmod 12C-Mini Out8, co przywraca
wszystkie ustawienia do stanu poczatkowego.

KA ]| =—



\

A

KA

N7

I2C adr. Bit 2

12C adr. Bit 1

I12C adr. Bit 0

BBy
L] a

81nQ Ui 3Z1 POy

-H- -
Y m -
8D
xig T2 _"8a
ol mm ,p
O 288 -
e
i rid = v—
[Foee ue’e am o0
e 5 -
8.8 £L4B0
m g Swuee li” 9a
mm s
mql_::um.-_ i
O = =" mm gqg
-— - vy —
mu =re @m ¥0
o ISTTTTINES S

g Em ¥0

.H. ﬂﬂ.ﬂtﬁ .I. v— EO
e esucn s 8 5D

= N..EH o
R L N
m - gy - BB zg

e v—

[
[

J2
GJVCC

Il

e

nnnué%:::nnn

I

I

VCC [E‘


https://wiki.kamamilabs.com/index.php?title=File:KAmod_I2C-Mini_Out_8_syg.jpg

Zasilanie

Oznaczenie Funkcja

*V+ (J1) * wejScie zasilania obwodoéw sterujgcych, biegun dodatni
* GND (J1) |+ wejscie zasilania obwoddw sterujgcych, biegun ujemny (GND)
* VCC (J2) |- wejscie zasilania obwoddw wyjsciowych, biegun dodatni
* G (J2) * wejscie zasilania obwodéw wyjsciowych, biegun ujemny (GND)

Obwdd sterujacy modutu KAmod 12C-Mini Out8 moze by¢ zasilany napieciem statym o wartosci 3...5 V, dotgczonym do
stykéw V+ oraz GND na ztaczu J1.

Obwdd wyjsciowy modutu KAmod I2C-Mini Out8 moze by¢ zasilany napieciem statym o wartosci 3...50 V, dotgczonym do
stykéw VCC oraz G na zfaczu J2.
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Wymiary

Wymiary ptytki KAmod 12C-Mini Out8 to 31x23,5 mm. Na ptytce znajduja sie 2 otwory montazowe o $rednicy 3,2 mm.

31.0 mm
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Program testowy

Program testowy zostat napisany w Srodowisku Arduino dla ptytki KAmodESP32 POW RS485. Modut KAmod [2C-Mini Out8
zostat podtgczony poprzez interfejs 12C.

#include <Wire.h>
//#include <Adafruit MCP23X17.h>
#include <Adafruit MCP23X08.h>

//LED

#define LED PIN 2
#define MY DELAY 2000
#define TEST LED ON 1

#define TEST LED OFF 0

//12C

#define I2C SDA 33
#define I2C SCL 32
#define I2C FREQ 100000

#define MCP23008 ARD 0x20

TwoWire I2Cbus = TwoWire(0);
Adafruit MCP23X08 MCPIO;
int i;

void setup() {
Serial.begin(115200);
Serial.println();
Serial.println("Hello. KAmod I2C Mini Out 8 test");

pinMode(LED PIN, OUTPUT);
digitalWrite(LED PIN, HIGH);

delay(500);

while(!I2Cbus.begin(I2C SDA, I2C SCL, I2C FREQ)){
Serial.println("I2C init failed...");
delay(500);

}

while (!MCPIO.begin I2C(MCP23008 ARD, &I2Chus)) {
Serial.println("MCP init failed...");
delay(500);

}

Serial.println("I2C init OK");
delay(1600);

void loop() {

if (1 & 1){

digitalWrite(LED PIN, TEST LED ON);
} else {

digitalWrite(LED PIN, TEST LED OFF);
}
Serial.print("Out: ");
Serial.println(i);
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}

MCPIO.pinMode (i, OUTPUT);
MCPIO.digitalWrite(i, TEST LED ON);
delay(100);
MCPIO.pinMode(i, OUTPUT);
MCPIO.digitalWrite(i, TEST LED OFF);
delay(100);
i++;
if (1 >= 8){

i=0;
}
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Linki

e Karta katalogowaMCP23008
e Przyktadowe programy
e Model CAD (STEP)
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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